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e Motor para cortina tradicional con receptor radio
Bidireccional y conector para bateria.

e Regulacion automatica de los finales de carrera.

e Abertura/Cierre desde mediante el emisor radio,pulsador via
cable ethernet o la APP Eurotronic.

Mandos compatibles: Caracteristicas
e KIK1
e KIK 15

e Receptor radio interno 433.92 MHz

Domética
e Compatible con Hub de domdtica
KUMO WAVE
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MOTOR CURTAIN BIDI BATERIA

Conexion

Conector para bateria
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Simbologia utilizada

QUITAR / PONER CORRIENTE

PULSAR BOTON

EL LED VERDE PARPADEA

PRESIONAR BOTON (P2)




Despiece riel y accesorios

SOPORTE TECHO
80.024.012

UNION DE RIEL
80.024.013

RIEL ALUMINIO
80.024.006

TERMINAL RIEL MOTOR ﬁ
80.024.003 M
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MOTOR CURTAIN BIDI ' TOPE RIEL
80.024.001 PRese0
UNION CINTA DENTADA GANCHO TERMINAL RIEL
80.024.007 80.024.01
| CARRITO
CINTA DENTADA 12mm 80.024.009
80.024.005
CARRO TRANSPORTADOR
80.024.008
Conector para bateria

Bateria

Conector para carga

Plano de riel aluminio
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1. Enlazar primer emisor
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Procedimiento:
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1. Dar corriente y luego pulsar boton de programacion del motor por 2 segundos.
2. El Led Verde se iluminara.
3. Pulse (STOP) en el emisor a grabar durante 3 segundos.

4. El Led Verde parpadeara

5 veces.

5. El emisor estara enlazado.

2. Programar finales de carrera
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Procedimiento:
1.Con el motor conectado a
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corriente y una vez grabado el mando a distancia.

2.Pulsar el boton de Abrir en un emisor ya grabado durante un segundo.

3.El motor abrira hasta parar por presion y grabara el final de carrera de abertura en ese punto.
4.Seguidamente Pulsar el botén de Cerrar en el mismo emisor ya grabado durante un segundo.
5. El motor cerrara hasta parar por presion y grabara el final de carrera de cierre en ese punto.
6.Al finalizar el proceso y si este fue correcto , el led verde parpadeara 5 veces.




3. Cambio sentido de direccion Apertura/Cierre
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Procedimiento:
1. Pulse el boton de Abrir + Cerrar en el emisor ya memorizado durante 2 segundos.

2. El Led Verde parpadeara 5 veces.
3. El cambio de sentido de direccion Abertura/Cierre estara realizado

e Esta funcion es necesaria para la correcta interpretacion del motor en
la APP Eurotronic

4. Borrar finales de carrera
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Procedimiento:

1.Pulse el boton (P2) ubicado detras del emisor ya memorizado (A).

2.Pulse el boton de cerrar en el emisor ya memorizado durante 1 segundo.

3.Pulse denuevo el boton (P2) en el emisor ya memorizado durante 1 segundo.

4.Led Verde parpadeara 5 veces para confirmar el borrado de los limites o carrera del motor.



5. Anadir/ Borrar emisor adicional
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Procedimiento:
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. Pulse el boton (P2) ubicado detras del emisor ya enlazado (A).

. El Led verde hara una intermitencia.

. Volveremos a pulsar el botén (P2) del mismo emisor (A).

. El Led verde hara una intermitencia.

. A continuacion, pulse el boton de (P2) del nuevo emisor (B) para confirmar.
. El led verde hara 5 intermitencias.

. El emisor adicional estara enlazado.

Repetir el mismo proceso para borrar el emisor enlazado.



6. Ahadir/ Borrar posicion favorita
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Procedimiento:
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Revise que los finales de carrera estén establecidos.

. Posicionaremos el motor en la posicién favorita deseada utilizando el botén de Abrir o Cerra del emisor.
. Pulsaremos el botén (P2) ubicado detras del emisor.

. El led verde hara una intermitencia.

. Pulsaremos el botén (STOP).

. El led verde hara una intermitencia.

. Pulsaremos por segunda vez el boton (STOP) para confirmar.

El led verde hara cinco intermitencias y la posicion favorita estara establecida.

Para borrar posicion favorita repetir el mismo
procedimiento.

Para buscar la posicion favorita ya memorizada,
pulse el botéon (STOP) del emisor durante dos
segundos.

7. Reseteo a modo fabrica

Procedimiento:
1. Pulsar boton de programacion del motor por 15 segundos.
2. Despues de este tiempo el led verde parpadeara por 8 veces para confirmar.
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