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STAR TRONIC SOS
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Mando de Final de carrera Protocolo Control

socorro mecanico bidireccional via radio

STAR TRONIC SOS @45mm | STAR TRONIC SOS @59mm
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STAR TRONIC SOS

El motor STAR TRONIC SOS combina las caracteristicas de las gamas STAR TRONIC BIDI y TRONIC SOS para
ofrecer una solucién avanzada y versatil. Equipado con un final de carrera mecdnico de requlacion
progresiva por varilla y un receptor de radio bidireccional a 433,92 MHz, permite un control inaldmbrico
preciso y sequro. Ademds, incluye una funcionalidad de maniobra de mando de socorro, convirtiéndolo en
la eleccion ideal para aplicaciones en persianas que requieren tanto automatizacion confiable como
operacién manual en situaciones de emergencia.

REFERENCIAS

STAR TRONIC SOS #45mm STAR TRONIC SOS @59MM
80/15 45.259.080
@45 mm I 50/12 45.245.050 059 mm
120/9 45.259.120

Final de carrera mecanico con regulacion progresiva por varilla.
Cabeza con orificio central de 12mm para montaje en cajén monoblock.
Para ejes de 50, 56, 60, 70, 78 y 92mm de diametro.
Incorpora un mando de socorro.

Receptor de radio bidireccional.
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CARACTERISTICAS TECNICAS

Par . . ., Potencia . Tiempo de N°Max Grado de Medida
. Velocidad Alimentacion . Amperaje . . .
nominal nominal trabajo rotaciones proteccion largo
50Nm 12RPM 230v A.C 205W 0.89 A 4 min 22 IP 44 641 mm  80Kg
80Nm 15RPM 230v A.C 330w 1.43 A 4 min 22 IP 44 772 mm  120Kg
120Nm 9RPM 230v A.C 350W 1.56 A 4 min 22 IP 44 772 mm  180Kg

CONECTORES DEL MOTOR

- Fase
- Neutro

. Tierra

Tug

=

ESQUEMA ELECTRICO

CABLES DEL MOTOR CORRIENTE ALTERNA

Marrén / Comun o Fase

Amarillo y verde / Tierra

Azul / Neutro
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ACCESORIOS PARA DIAMETRO 45MM:

Polea 54

octogonal DEPRAT | 61.005.099
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Corona 54 octogonal DEPRATI 61.005.098 Polea 56 |61-005-003 Corona 56 I 61.005.103
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polea 58 reforzadol 61.005.008 Corona 58 reforzado I 61.005.108 Polea 60 redondo I 61.005.012
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Corona 60 octogonal | 61.005.111
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Corona 60 redondo I 61.005.112

Polea 60 rizado I 61.005.004 Polea 70 ojiva descentrada I 61.005.005 Corona 70 ojiva descentrada I 61.005.105
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ACCESORIOS PARA DIAMETRO 45MM:

Polea 70 octogonal | 61.005.006
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Corona 78 Ojiva I 61.005.107 Polea 80 ojiva BAT I 61.005.030

Corona 70 octogonal | 61.005.106
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Corona 80 ojiva BAT I 61.005.130

SOPORTES DE MONTALIE:
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SOPORTE DE OBRA 45MM 2 AG. SOPORTE DE OBRA 45MM ESTRELLA SOPORTE CAJON PARA 55/59MM

60.004.006 60.004.005 60.004.059



ACCESORIOS PARA DIAMETRO 59MM:
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Polea 70 Octogonal I 61.005.016 Corona 70 Octogonal I 61.005.116
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Corona 78 Ojiva descentradal 61.005.124 Polea 100 redonda I 61.005.022
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SOPORTES DE MONTAIE PARA 59MM:

=

SOPORTE CAJON DE CUADRADILLO
D.55/59

60.004.066

SOPORTE DE OBRA 55/ 59 MM

60.004.007
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Polea 78 QOjiva descentrada |61.005.024

00

Corona 100 redonda I 61.005.122

‘ SOPORTE DE OBRA 55 / 59 MM ESTRELLA

60.004.008
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COMPATIBLE CON:
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KUMO WAVE MANDO KIK1 MANDO KIK15 KIKWALLL
BD.100.001 BD.003.101 BD.003.115 90.003.101

KIKWALLL15 VELETA NOX SOLAR KIK SUN KIK MOVE

90.003.115 BD.002.124 BD.003.115SUN BD.001.125

ANILLA MANUAL SNODO 90°
60.005.020 60.005.021
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INSTRUCCIONES:

1. ENLAZAR PRIMER EMISOR

O] ®

(x1)

@‘ Q E Clicl)((-lclak

Procedimiento:

(x2)

Clik-Clak
x2

1.Dar corriente.
2.El motor hara un "CLICK-CLACK" (x1).
3.Pulse (STOP) en el mando a distancia a grabar durante cinco segundos.

4.El motor hara un "CLICK-CLACK" (x1).

2. CAMBIO DE DIRECCION

®

(x2)

Clik-Clak
x2

Procedimiento:
1.Pulse en el mando el botdn de (SUBIR) + (BAIAR) a la vez durante cinco segundos (5").

2.El motor hara dos "CLICK-CLACK" (x2).

Asegurese de que la direccion de rotacion es la correcta antes de continuar con la programacion.
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3. ENLAZAR UN EMISOR ADICIONAL
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A (x1) A
Q = CIik)-(;:lak Q

Clik-Clak
x1

(x1)

E

Clik-Clak

Q ] x2

Procedimiento:

1. Pulse el botén (P2) ubicado detras del emisor ya enlazado (A).
2. El motor hara un CLICK-CLACK (x1) y un pitido (x1).

3. Volveremos a pulsar el botén (P2) del mismo emisor (A).

4. El motor hara un "CLICK-CLACK" (x1) y un pitido (x1).
5
6

. A continuacién, pulse el botén de (P2) del nuevo emisor (B) para confirmar.

. El motor haré dos "CLICK-CLACK" (x2) y tres pitidos (x3).

4. ATIVAR / DESACTIVAR MOVIMIENTO POR IMPULSOS

©)

(x1)

Clik-Clak Q =
x1 ‘

@

X2

(x2)

Clik-Clak

Procedimiento:

1.Pulse a la vez los botones de (SUBIR + BAJAR) del emisor durante cinco segundos (5").

2.El motor hara un "CLICK-CLACK" (x1) y un pitido (x1).

3.Pulse el botdn (STOP) una vez (x1) para confirmar.

- Si el motor hace “CLICK-CLACK” (x1) y un pitido largo (x1) estara en modo impulsos.
- Si el motor hace dos “CLICK-CLACK” (x2) y tres pitidos (x3) estara en modo continuo.
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5. ELIMINAR LOS EMISORES

Procedimiento:

1
2
3
4
5
6

(x1)

Clik-Clak
x1

Clik-Clak
x1

®

(x2)

9 E CIik)-((Zilak
o

. Pulse el botdn (P2), de un emisor ya grabado, ubicado en la parte trasera.
. El motor hara un "CLICK-CLACK" (x1) y un pitido (x1).

. A continuacién pulsaremos el boton central (STOP).

. El motor hara un "CLICK-CLACK" (x1) y un pitido (x1).

. Volveremos a pulsar el botén de (P2) para confirmar.

. El motor hara dos "CLICK-CLACK" (x2) y tres pitidos (x3).
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www.eurotronic-europe.com

C/Pica d'Estats, 108-118
Poligono Industrial Sant Isidre 08272
Sant Fruités de Bages
(Barcelona) ESPANA

pedidos@eurotronic-europe.com
Tel: +34 932 420 108



